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1. WSTEP

1.1 Przedmiot Specyfikacji Technicznel wykonania i odbioru robét budowlanych
Przedmiotem ninigjsze Specyfikacji Techniczngl wykonaniai odbioru robét
budowlanych st wymagania dotyczt ce wykonaniai odbioru robét rozbiérkowych , ktére
zostan® wykonane w ramach inwestycji :
Dostosowaniei moder nizacja lokali w budynku komunalnym w Osuchowie
przy ul. Piekarskig 4 zajmowanych przez NZOZ
Roboty termomoder nizacyjne — ocieplenie ceian zewnétrznych

1.2 Zakres stosowania Specyfikacji Techniczngl wykonania i odbioru robot
budowlanych

Specyfikacja techniczna wykonaniai odbioru rob6t budowlanych jest stosowana jako
dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu realizacji robét wymienionych w
punkcie 1.1

1.3 Zakresrobdt objétych Specyfikacjt Techniczn® wykonaniai odbioru robot
budowlanych

Ustalenia zawarte w ninigjszej Specyfikacji techniczngj wykonaniai odbioru robét
budowlanych dotycz* prowadzenia drobnych robét rozbiorkowych w istnigjtcym
budynku komunalnym w Osuchowie przy ul. Piekarskig 4 , zwitzanych robotami
termomodernizacyjnymi polegajlcymi na ociepleniu ceian zewnétrznych .
Zakresrobot :
Zakres rob6t obegimuje wykonanie robét rozbiorkowych w budynku , aw tym :

- Rozbidrka opaski betonowej przy budynku ,

- Rozbidrka pokrycia z papy nadaszkach,

- Rozbidrka cokolika z gresu ze ceian przy schodach

- Rozbidrka parapetow zewnétrznych ,

- Rozbidrka obrébek daszkéw i muréw oporowych

- Odbicie tynkow zniszczonych tynkéw na murach oporowych .

1.4 OkredeEnia podstawowe
Okredenia podane w ninigjszgj ST st zgodne z obowi! zuj cymi odpowiednimi normami
i ST WO —wymagania ogdlne

1.5 Ogdlne wymagania dotycz: ce robot
Wykonawca jest odpowiedzialny za jakoceawvykonania robét oraz za zgodnoceez
dokumentacj® projektow?, ST i poleceniami Inspektora Nadzoru.

2. MATERIAEY
Materig®ami stosowanymi do wykonania robot bédt cych tematem niniejszej specyfikacji
st nie wystépujt

3. SPRZET
Roboty rozbiorkowe prowadzone mog bysawvykonywane récznie lub przy u¢yciu
Sprzétu mechanicznego np. elektronarzédzi .

4. TRANSPORT
Do przewozu gruzu i styropianu mog' byaau¢éyte samochody skrzyniowe . U¢yte amodki
transportu musz® byaesprawne technicznie.




5. WYKONANIE ROBOT

5.1 Warunki ogdlne:
Roboty nalezy prowadziserécznie , przy uéyciu np. elektronarzédzi . Gruz z rozbidrki
nale¢y wywieYeana wysypisko amieci , papé przetransportowasedo zak3adu utylizacji .

6. KONTROLA JAKOCEI ROBOT
Og0dlne zasady kontroli jakooei rob6t podano w ST . WO

7. OBMIAR ROBOT

Ogdlne wymagania dotycz! ce obmiaru podano w ST. WO
8. ODBIOR ROBOT

Ogdlne zasady odbioru rob6t podano w ST WO.

9. PODSTAWA PEATNOCEI

9.1. Ogdlne wymagania dotycz! ce p3atnocel

Patnocei nale¢y przyjmowasezgodnie z dokumentacj! i zakresem robGt wymienionym w
p. 1.3. ninigjszej S.T. w oparciu o odbidr faktycznie zaméwiong i wykonangj pracy :

- Wykonanie rozbiorek

- Wywoz materia®dw z rozbidrki z terenu budowy ,

- Prace porztdkowe .

10. PRZEPISY ZWI¥ ZANE

Warunki bezpieczefistwa pracy przy robotach rozbiérkowych zawarte w Rozporzt dzeniu
Ministerstwa Budownictwai Przemysiu Materia®dw Budowlanych z dnia 28 marca 1972
roku Dz.U. Nr 13 w sprawie bezpieczefistwai higieny pracy przy wykonywaniu robot
budowlano-montasowych i rozbidérkowych .




